vExvs

VEX V5 KIT PARA
ARMADO DE ROBOTS

CON ACCESORIOS

El kit es perfecto para cualquier equipo
nuevo para competencia de robdtica
VEX o para un equipo existente que
busque potenciar su robot. Contiene todo
lo necesario para ponerse en marcha
con el sistema de control V5, junto con
una variedad de piezas estructurales de
aluminio para construir mecanismos mas
ligeros y rapidos, y el sensor de vision para
ver la competencia desde una perspectiva
totalmente nueva.

Construye potentes mecanismos con
los engranajes, pinones y ejes de alta
resistencia incluidos.

Los materiales de construccion son de
aluminio y especificaciones:

Hechos de aluminio 5052-H32 g ﬂj’f} *
Segmentado en piezas de 25" e
cortables

Acabado anodizado transparente
cepillado con alambre

Espesor de 1.6 mm

Incluye software de programacion con
capacidad para programar a bloques y en
lenguaje de texto




MATERIAL INCLUIDO EN LA ESTACION

Electrénica
(1) Cerebro del robot V5
(1) Controlador V5
(1) Radio del robot V5
(1) Bateria de robot V5 Li-lon
TOOMAN
(1) Cable de bateria del robot V5
(1) Cargador de bateria del robot
V5
(8) Motores inteligentes V5
(2) Cartuchos de motor
inteligente 361
(1) Sensor de vision
(4) Interruptores de parachoques
V2

Cables inteligentes

(3) Cables inteligentes de 300
mm

(3) Cables inteligentes de 600
mm

(2) Cables inteligentes de 900
mm

(1) Cable inteligente de 1200 mm
(2) Cables inteligentes de 1500
mm

Cable de cargador
(1) Cable USB A a Micro

Llantas

(4) Llantas omnidireccionales de
4

(4) Llantas de 4"

Engranajes
(8) Pinones metalicos de 12
dientes
(8) Engranajes de alta resistencia
de 36 dientes
(8) Engranajes de alta resistencia
de 60 dientes
(8) Engranajes de alta resistencia
de 84 dientes
(32) Inserciones cuadradas para
engranajes de alta resistencia
(32) Inserciones de engranaje de
giro libre

Cadenas y pifiones
(4) Pinones de alta resistencia de
6 dientes
(6) Pinones de alta resistencia de
12 dientes
(6) Pinones de alta resistencia de
18 dientes
(2) Pinones de alta resistencia de
24 dientes
(2) Pinones de alta resistencia de
30 dientes
(700) Eslabones de cadena de
alta resistencia
(100) Eslabones de unién para

cadena

(50) Eslabones de traccion para
orugas

(60) Eslabones base para banda
transportadora

(24) Inserciones cortas para
banda transportadora

(20) Inserciones medianas para
banda transportadora

(20) Inserciones altas para banda
transportadora

) Ejes de 2"

) Ejes de 3"

) Ejes de 4"

6) Ejes de 12"

4) Ejes de alta resistencia de 12"

Rodamientos y herrajes para ejes
(20) Cojinetes para eje de alta
resistencia
(20) Collares de sujecion para eje
de alta resistencia
(96) Collares para eje
(32) Tornillos de fijacion #8-32
(30) Collares de goma para eje
(8) Rodillos de alimentacion

Espaciadores
(20) Espaciadores de 1/8"
(20) Espaciadores de 1/4"
(10) Espaciadores de 3/8"
(10) Espaciadores de 1/2"
(60) Espaciadores de eje de alta
resistencia de 1/16"
(40) Espaciadores de eje de alta
resistencia de 1/8"
(20) Espaciadores de eje de alta
resistencia de 1/4"
(20) Espaciadores de eje de alta
resistencia de 1/2"
(60) Espaciadores de nailon de
/8"
(60) Espaciadores de nailon de
1/4"
(60) Espaciadores de nailon de
3/8"
(60) Espaciadores de nailon de
1/2"

Canaletas
(2) Canaletas en C de aluminio
TX2x1x25
(24) Canaletas en C de aluminio
TX2x1x35
(12) Canaletas en C de aluminio
TX3X1x35

Placas
(6) Placas de aluminio 5x25

Angulos

(4) A}ngulos de aluminio 2x2x25
(4) Angulos de aluminio 1x1x35

Refuerzos

(4) Refuerzos de 90 grados

Tornillos

(175) Tornillos estrella con seguro

#8-32 x 1/4"

(125) Tornillos estrella con seguro

#8-32x1/2"

(250) Tornillos estrella #8-32 x 3/8”
(225) Tornillos estrella #8-32 x 1/2"
(100) Tornillos estrella #8-32 x 7/8"
(75) Tornillos estrella #8-32 x

1.000"

(50) Tornillos estrella #8-32 x
1.250"

(50) Tornillos estrella #8-32 x
1.500"

(25) Tornillos estrella #8-32 x
1.750"

(10) Tornillos estrella #8-32 x
2.000"

Conectores y tuercas

(20) Retenedores de tuerca
hexagonal de 1 poste con cojinete
plano

(20) Retenedores de tuerca
hexagonal de 1 poste

(20) Retenedores de tuerca
hexagonal de 4 postes

(700) Tuercas Nylock #8-32

(100) Tuercas hexagonales #8-32

Rodamientos

(12) Cojinetes de bloque
(40) Cojinetes planos

(8) Bloqueadores de eje de
transmision

Separadores

(20) Separadores de 1/2"
(30) Separadores de 3/4"
(20) Separadores de 1"
(40) Separadores de 2"
(4) Separadores de 3"

Herramientas y accesorios

(2) Bridas largas de sujecion para
cerebro V5

(2) Bridas cortas de sujeciéon para
cerebro V5

(40) Bandas elasticas #64

(600) Cinchos de 4"

(50) Cinchos de 11"

(1) Tapete antideslizante de 12" x
15" (grueso)

(4) Destornilladores estrella T8
(6) Destornilladores estrella T15
(6) Llaves de boca abierta



MATERIAL INCLUIDO EN LA ESTACION

(1) Procesador para el robot que

cuenta con:

- 21 puertos inteligentes RJ11 que
detectan:

- Motores

- Sensores

- Comunicacion por radio

- 8 puertos digitales / analogicos 3-wire

- Salidas digitales

- Activo: 2.9 V en alta impedancia

- Inactivo: 0.4 v maximo en alta
impedancia

- Entradas digitales:

- Activo: 2.4 -55V

- Inactivo: 0.0-1.0V

- Entrada analogica:0-5V

- Resolucién de salida analogica: 12-bit

- Tecnologia del sistema

- Nucleo Cortex A9 a 668 MHz 1333
Millones de instrucciones por segundo
(MIPS)

- Nucleo Cortex MO a 32 MHz

- Una FPGA

- Memoria de 128 mb

- Memoria flash de 32 mb

- Puerto USB 2.0 High Speed (480
Mbit/s)

- Pantalla tactil

- 425"+ 5%

- 280 x 272 pixeles + 5%

- 65k colores minimo

- Almacenamiento para hasta 8
programas simultédneos

- Entrada para tarjeta microSD

- Expansion de hasta 16 gb FAT 32

- Caratula protectora

- ba-N038-2025

- DMH

- Conectividad:

- Bluetooth 4.2

- Sistema de radio

- Voltaje de 12.8V

- Tamafo 101.6mm x 139.7mm x
33.02mm + 5%

- Peso de 285g + 5%

(1) Control de robot de tipo videojuego

que cuenta con:

- Pantalla LCD monocromatica 128 x 64
pixeles

- Luz de fondo con leds rojos o blancos

- Posibilidad de seleccionar, comenzar,
y detener programas

- Conexién con el controlador para
seguimiento del nivel de bateria de
ambos

- Indicador de sefial de comunicacion

- Indicador de modo competencia

- 10 idiomas

- Bluetooth 4.2

- Descarga y depuracion de programas
a 200 kbps

- 2 joysticks

- 12 botones

- Vibrador

- Bateria Li-ion recargable

- Tiempo de bateria de 8 - 10 horas

- Tiempo de carga de bateria 1 hora
maximo

- Deteccion de no uso

- Puerto para segundo control

Peso de 350 g + 5%

(1) Radio de robot para comunicaciéon
inalambrica

- Soporte para 500 canales simultaneos
- Capacidad para usar Bluetooth

- Indicador led

(1) Bateria recargable para controlador

de 1100 mAh

- Lithium Iron (LiFePO4)

- 200 ciclos de recarga completa

- Voltaje nominal 12.8 V

- Corriente maxima 20 A

- Energia maxima de salida: 256 Watts

- NUmero de motores en su pico de
poder 10

- Rendimiento de los motores al 100%
cuando la bateria se encuentra con
poca carga

- Capacidad 12.8 Wh

- 350g de peso + 5%

- Dimensiones 46.45mm x 160.45mm x
24.64mm + 5%

(8) Motores inteligentes 11 watts de

potencia

- Con la caracteristica de poder
usar cartuchos de rendimiento
intercambiables en 3 opciones:

- *36:1 (100 rpm)

- *18:1 (200 rpm)

- *6:1 (600 rpm)

(8) Engranajes de alta resistencia 36T
(8) Engranajes de alta resistencia 60T
(8) Engranajes de alta resistencia 84T

(32) Insertos de engranajes cuadrados
de alta resistencia

(32) Insertos de engranajes de giro
libre

(4) Pifiones de alta resistencia de 6

dientes

- Software de programacion con
posibilidad de programar con bloques
y con texto.

Sensores compatibles con
controlador de robot:
« (1) Sensor GPS

- Reporta la posicion en Xy en tiempo
real del robot

- Reporta informacién en milimetros y
pulgadas

- El sensor es capaz de ubicar al robot
en el campo de juego en tiempo real

(1) Sensor de distancia

- Rango de 20 mm a 2000 mm

- Debajo de los 200 mm debera tener
una exactitud aproximada de +/- 15
mm

- Por encima de 200 mm debera tener
una exactitud aproximada del 5%

- Reporte aproximado del tamario del
objeto como pequefo, mediano, o
grande.

- Reporte de la velocidad aproximada

del objeto

.

(1) Sensor de inercia

- Combinacién de un acelerémetro de 3
ejes (XYy2Z)

- Giroscopio de 3 ejes

- Mide la aceleracion lineal del robot
(incluyendo la gravedad)

- Mide electrénicamente la tasa de

rotacién sobre el sensor inercial de

tres ejes

(1) Sensor 6ptico
- Tiene la funcién en combinacion
de sensor de luz ambiente, color,
proximidad y sensor de gestos.
- La informacién de color se muestra
en RGB, HUE, y saturacion o escala de
grises.
(1) Al Visién Sensor
- Deteccidén de formas y hasta 7 colores
- Deteccién de cédigo de colores
- 74 grados FOV Horizontal
- 63 grados FOV Vertical
Resolucion de 320x240 pixeles

.



